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Centro de masa

1D  N particulas

REPASO



3D  N particulas

donde

REPASO



Objeto extendido

=>





Movimiento de un sistema de partículas

Velocidad del centro de masa

Cantidad de movimiento total de un sistema de partículas

La cantidad de movimiento lineal total del sistema es igual a la de 
una sola partícula de masa M que se mueve con una velocidad

REPASO



Aceleración del centro de masa
REPASO



Cuerpo rígido: Es un caso especial de un sistema de muchas 
partículas, y considera que la distancia entre las partículas de 
estos cuerpos permanece constante (R = constante). o sea son 
absolutamente indeformables. En otras palabras, se entiende por 
cuerpo rígido a aquel cuya forma no varía pese a ser sometido a la 
acción de fuerzas externas. Eso supone que la distancia entre las 
diferentes partículas que lo conforman resuelta invariable a lo
largo del tiempo.

La cinemática de cuerpos rígidos se encarga del estudio de las
relaciones existentes entre el cuerpo, las posiciones, las
velocidades y las aceleraciones de las diferentes partículas
que forman un cuerpo rígido.



Posibles movimientos de un cuerpo rígido 



Traslación: 

Este tipo de movimiento ocurre cuando toda línea recta que
pertenezca al cuerpo en estudio mantiene la misma dirección
durante el movimiento. También, puede observarse que en la
traslación todas las partículas que constituyen el cuerpo se mueven
a lo largo de trayectorias paralelas. Si estas trayectorias son líneas
rectas, se afirma que el movimiento es una traslación rectilínea; si
las trayectorias so líneas curvas, el movimiento es una traslación
curvilínea.



Rotación de un objeto rígido  en torno a un eje fijo



Posición, velocidad y aceleración angular



Desplazamiento angular

Rapidez angular promedio

Rapidez angular instantánea



Aceleración angular instantánea

Aceleración angular promedio



Integrando dω/dt con ωi a ti=0

Integrando d/dt con I a ti=0

Y despejando t de la ecuacion de arriba, reemplazandola en la siguiente
obtenemos



Notar que estas expresiones cinemáticas para el objeto rígido bajo 
aceleración angular constante son de la misma forma matemática que 
para una partícula bajo aceleración constante
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